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— Spécialité : MECATRONIQUE I5 - Master IRIV Validée par le Conseil des Etudes du 6 juin 2023
Validée par le Conseil d'Administration du 6 juillet 2023
Classe : MIQS - P4, [ Effectf theorique :[ 28| Nb dheureslects
| Fortrocegopes 0] 1|
| Nombre de groupes TPIP:| 2| Coe. Aloc. d heures
Semestre : $9 MIQs - P4 MIQS - P4 + Master IRIV
‘Atomes pédagogiques. X 3 ‘Alomes pédagogiques X L
Urits dEnseignement (UE) Eléments Consitutfs d UE (EC) Picagog EL | cae O f gers PEeg09q EL 1 e[S | gers Mutuafsation Cours
C 1D TP Pm-ﬁl 10 EC C 10 TP PY_DEI 1D EC
33 105 0 6 3 3 GM5+MIQ5+PLS
Compétences transversales SEC-CT-SHSL09 Matigenieiiidaoeiet badetsiv] 5 2
Langues 9 0 | »® [ 0| o 2 2 % | o 0 2 | 2 WIQ5+PL5
Motorisaton et commande daxe pou & robotique [ I 3 3 2 | 0 | 1 3 3 WIos
MEC-STMMIQ0 [Conception de transmission [ EN N 2 2 | 5 5 Wios
Modalités d'imagerie et traitement des images : traitement 5 0 0 0 2 2 MIQS+GMS-IRIV
Sciences et Techniques Métiers | d'images et vision IRIV.
Informatique industrielle 0 12 18 0 3 3 0 12 18 0 3 3 MIQ5
MEC-STMMIQ-10 Robotique pour fusine du futur 0 | 6 [ 1B5] 0 2 2 | 10 0 6 | 15[ 0 2 [ 2 | 10 Wios
Projet S9 0 0 0 42 5 5 0 0 0 42 5 5 MIQ5
STM3-P4 : Etalonnage et identification de robots 0o | 9 | 12 ] 0 2 2 0 9 | 12 | o0 2 | 2 GM5+MIQ5+PLS
—— MEC-STM-PARC-4-onception | STM3-P4 : Modélisation et synthése de mécanismes o | 5| 6 | o 2 2| o | 5| o 6 2 | 2 0 GM5+MIQ5+PLS
arcours
pour a robotique STM3-P4 - Mécanismes compliants o | 9| 2] 0 2 2 0 9 | 12| o 2 | 2 GM5+MIQ5+PLS
|STM3-P4 : Robotique : manipulation et commande IRIV 25| 0 | o 0 3 | 3 WIQ5-RIV
Sciences et Techniques Meéiers MEC-STM-PRT PRT : Projet de recherche technologique | | | | | | 4 | 4 | 4 | | | | | | | 4 | 4 | 4 |
[Total Semestre [ 33 [ 138 [ 615] 63 [ 0 [ 3 | 3 | a | [sers] 925] s55 ] 6 | o | a0 | 3 [ 30 |
Total face a face pédagogique 205 2775
‘Alomes pédagogiques X L
Urite dEnseignement (UE) Ements Consituis dUE (EC) PERe0e L e L P
C 10 TP PY_DEI 1D EC
Robotigue : manipulation et commande TPS 275 0 0 0 0 3 3
UE Automatique et Robotique 12[Vision et commande s 2| 0| o o | o 3 | 3 9
Commande robuste s | 0| o 0 | o 3 | 3
STM3-P4 : Etalonnage e identifcaton de robots INSA 0 9 [ 2] 0 [ o 3 | 3
UE Robotique 6
STM3-P4 : Modélisation et synthése de mécanismes INSA 0 165 0 6 0 3 3
i P
Master R UE Modaités dimageri et | Basics of mage processing (BIP) S 25| 0 | 0 0 | o s o A
tratement des images | Formation des images s 05 0 | o 0o | o
Informatique industriell INSA 0 | 2] B[ 0] 0 3 | 3
UE Ouverture scientifique | Robotique pour fusine du futur INSA 0 6 135 0 0 3 3 9
STM3-P4 - Mécanismes complants INSA 0 9 | 2| o] o 3 | 3
Langues 9 INSA 0 28 0 0 0
UE Compétences Transverses - 3| 3 3
Entrepise, Strtégie et Imovation (INSA-# ) INSA 0 o[ o o [ o
[Total RV | o675 ] 805 [ 555 6 | 0 | 30 [ 30 [ 30 |
Total face & face pédagogique Master IRIV. X
[Total Rv+ 15 | o675 925 [ 555 [ 63 | o | | | |
Total face & face pédagogique Master IRIV+ 15 0775
Semestre : $10
I Atomes pédagogiques Atomes pédagogiques
Unié dEnseignement (UE) Eléments Constituifs ¢UE (EC) pedagogiau cde |52 { ecrs pedagogq cde S | gcrs
c [ m ] [P EC c [ ™[ 1 [poe EC
MEC-STM-PFE PFE : Projet de fin d'études 2 2 2 27 2 27
Sciences et Techniques Maétiers Stage STH4 8 8 8 0 0 0
Initiation  la recherche ~ Analyse bibliograpique 0 0 0 0 0 0 0 0 525 0 0 0 0 3 3 3
Tolal Semestre [oT ol o[ o[ o[ [ ] [55] o] ol o] ol »]w»]3n]
Total face & face pédagogique 0 525
Total Annuel [ [ e15] 63 [ 60 [ 60 [ 60 | [102] 805885 6 | [ o[ e[ ]
Total face & face pédagogique 205 24



