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Staassoune. Année Universitaire 2024 2025 Validée par le Conseil du Département Mécanique du mercredi 29 mai 2024
Spécialité : MECATRONIQUE - I5

Validée par le Conseil d'Administration du 2 juillet 2024

Classe : MIQS [ Effecti théorique :| 28 | Nb dheureslects
| Foniedogoupes 1| 1|
| Nombre de groupes TPP:| 2| Coef. Alloc. dheures
Semestre : S9 ) P2 P3 P4
‘Alomes pédagogiques | EL Coef. ‘Alomes pédagogiques | EL Coef. ‘Alomes pédagogiques | EL Coef. ‘Alomes pédagogiques | EL Coef.
Unité dEnseignement (UE) Eléments Constiuits d'UE (EC) Cdo [ |ECTS Cdo [ |ECTS Cdo [ |ECTS Cdo [ |ECTS Mutualisation Cours
c || T |Pojet| T EC c || T |Pojet| T EC c || T |Poet| T EC c || T |Pojet| T EC
Compétences ransversales SECCT-SHSL09 de projet et eadership 3 [105] 0 [ 6 3[3] 5 3 [105] 0 [ 6 N 3 [105] 0] 6 3[3] 5 3 [ 105] 0 | 6 N 15 Méca+ GE5+GCES (sauf Masters)
Langues 9 o[awfofo0 2 |2 0[] oo 2 | 2 [N EE 2 | 2 [N IEEEE 2 | 2 MIQ5+PL5
VEC.STHMIQ.00 Motorisation et commande diaxe pour la robotique o[ ofs 3[3] 0o [0 3[3] 5 o[ o] N 0[] o1 S 3] 5| [mos
Conception de transmission o[ 9l ols 2 |2 o[ 9ol 2 |2 0| s o> 2 | 2 [HIEEERE 2 | 2 IS (sauf Masters)
Sciences et Techniques Meters Informatique industriel 0|12 ] 8] 0 E B 0|12 8]0 EE 0|12 ]8[O EE 0|12 8] 0 3| 3 Q5
MEC-STMMI-10 Robotique pour fusie du futur 0 | 6 [135] 0 22|10 0 | 6 [135] 0 22|10 0 | 6 [15] 0 22|10 0 | 6 [135] 0 2 [ 2] 10| [mos
Projet S9 0 ool 5|5 0 o]0l 5|5 0 o]0l 5|5 0 ool 5|5 o5
VEC.STMPARC-Materiaue | STME P Corosin e velisemen des materiaus 75 45| 9 | 0 2 | 2 SIS
~STMPARC--Malenaux < 7M3-p1 : Ruines des surfaces fonctionnelles 75| 45| 9| o 2| 2| s (+UDS)
innovants et Eco-respectueux
STMG-P1 : Procédeés avancés de recyciage des matériaux 75|45 9| 0 2|2
MEC-STMHPARC-2-Mécanique | STMA-P2 : Mécanique numérique des solides déformables 3o 2|0 EN EE GN5+WIQ5+PL5
numérique STMS-P2 : Simulation des proédés de mise en forme 3| o8] 9 3|3
Parcours STM STMG-P3 : ERP-SAP Analyse stalique de flux physiques 3| 24] 0|0 2 | 2 G5+MIQ5+PLS
MEC-STUHPARC:3- Analyse des [~ w R BERING Sl e
syséres do producion | STVE-P3. Diagnostcdes celes de producton
STMG-P3 : Analyse du comporiement du procédé 15| 0 | 185] o 2|2
EC.STMLPARCA Conception | STV Eldlonnage et denicaton de robots HEREAE 2 | 2 G5+IQ5+PLS
ST ~Conceplion | 5Ti3-p4 : Modélisation et synthése de mécanismes o [165] o | 6 2| 2| s
pour la robotique
STM3-P4 : Mécanismes compliants ol s[n2]o0 2|2
N v Cea—— T T T T T T T T T T T T T Tl T T T T[]
Total Semestre [ 555 o1 [585] 72 [ 0 [ 30 [ 30 [ 3 | [39 [77.5]705] 81 [ 0 [ 30 | a0 [ 30 | [375]t95] 51 [ 72 o [ 30 [ 30 [ 30 | [88 [ 112 s55] 78 [ 0 | 30 [ 30 | 30 |
Totalface & face pédagogique 21 268 280 ¥
Semestre : $10
Alomes pédagogiques . ‘Alomes pédagogiques Alomes pédagogiques ‘Alomes pédagogiques .
Unité dEnseignement (UE) Eléments Constiuis d'UE (EC) ek cae |28 eers peregogn peregogn cae |28 eers peregogn cae 2% eers
c [ [ 1P [Pt EC c [ [ 1P [Projet c [ [ 1P [Pt EC c [ [ 1P [Pt EC
MEC-STM-PFE PFE : Projet de fin d'études 2| 2|2 2| 2|2 2| 2|2 2| 2|2
Sciences et Techniques Meters
Stage T4 58| 8 s 8|8 s 8|8 588
Total Semestre [oJoJoJoJo[a[a[a] [oJo[o[o[o[3[3[3] [0o[o[oJo[o[a[s[]| [o0[o[o[o]o[3]s3]3w]
Totalface & face pédagogique 0 0 0 0
Total Annuel ['55] ot [s85] 72 [ o [ 60 [ 60 [ 60 | [ 39 [775[ 705 &1 [ o | 60 [ 60 [ 60 | [87,5[1195] 51 [ 72 [ 0 [ 60 [ 60 [ 60 | [ 38 [M2[555] 78 [ 0 [ 60 | 60 [ 60 |

Total face 4 face pédagogique 21 268 280 5



